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ABSTRACT: 

It comprises a flexible vertical wall 4, electrified at low voltage, 
extending into the waiting area 2 and forming a dissuasive barrier when 
electrified but of negligible mechanical strength. This wall 4 is associated 
with means 14, 15, 16 of moving it towards the door 3 in such a way as to 
reduce progressively the space between the wall 4 and the door 3. 

Use particularly to make cows enter a milking area. <IMAGE> 



5/4/06, EAST Version: 2.0.3.0 



@ r£publique franqaise 
instttut national 



(11) N° de publication : 

(ft n'utifiser que pour Jes 
commands* de reproduction) 



2 621 345 



DE LA PROPRIETY INDUSTRIELLE ^ 


N° d'enregistrement national : 87 13632 


PARIS 






Int CI* : E04H 17/00. 5/08; A 01 K 3/00; A01J 5/00; 
H 05 CI/02. 


@ DEMANDE DE BREVET D'INVENTION A1 


@ Date de depot : 2 octobre 1987. 
@ Priorite : 


@ Demandeurfe) : EST-LAIT, Union de Cooperatives Agri- 
coles. — Fa 

@ Inventeur(s) : Marcel Sellier; Jacques Thurnherr; Ge- 
rard Yax 


@ Date de la mise a disposition du public de la 
demande : BOPI f Brevets > n° 14 du 7 evril 1 98a 




© References a d'autres documents nationaux appa- 
rentes : 


@ Trtulaire(s) : 

@ Mandataire(s) : Cabinet Andre Bouju 



Dispositif permettant da contraindre des animaux rassembles dans un pare d'attante a avancer vers urte porte. 
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@ Le dispositif permet de contraindre des animaux 1 ras- 
sembles dans un pare d'attente 2 a avancer vers une porte 3. 

II comprend une paroi verticale 4 souple. electrifiee en 
basse tensioa s'etendant dans le pare d'attente 2 et consti- 
tuant une barnere dissuasive lorsqu'elle est electrifiee, mais 
opposant une resistance mecanique negHgeable, cette paroi 4 
etant assoctee a des moyens 14. 15, 16 pour la deplacer vers 
la porte 3, de facon a reduire progressivement Cespace com- 
oris entre cette paroi 4 et la porta 3. 

Utilisation notamment pour contraindre les vaches lahleres a 
entrer dans une salle de traita 
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La pr6sente Invention concerne un dispositif 
permettant de contralndre des animaux rassembl6s dans un 
pare d'attente k avancer vers une porte. 

L' invention vise particulidrement un dispositif 
5 destine k contraindre les vaches laitidres k avancer vers 

une porte d'acc&s k une salle de traite. 

Autrefois, les salles de traite 6taient 6quip6es 
de distributeurs d' alimentation, de sorte que les vaches, 
attir6es par les aliments de ces distributeurs, entraient 
10 sans difficult^ dans ces salles de traite. 

Dans les installations modernes, les vaches ont 
acces & des distributeurs automatiques d 9 aliments 
concentres situes AT extfcrieur des salles de traite* De 
ce fait, les vaches ne sont plus attirees vers ces salles 
15 de traite. II est done n6cessaire d'obliger les vaches k 
entrer dans ces salles de traite, en ayant recours k des 
moyens rudimentaires tels que le baton, 1 9 aide d'un chien, 
etc. Cette situation gdne consid6rablement les producteurs 
de lait. 

20 Le but de la pr&sente invention est de rem&dier 

k ces inconv6nients en errant un dispositif qui permette 
de contraindre des animaux rassemb!6s dans un pare 
d'attente k avancer vers une porte r telle que la porte 
d'une salle de traite, ce dispositif pouvant 6tre command* 

25 k distance par le trayeur, 6tant peu encombrant, de 

construction 16gdre et ne prisentant aucun danger pour les 
animaux-. 

Suivant 1" invention, ce dispositif permettant de 
contraindre des animaux r assembles dans un pare d'attente 

30 & avancer vers une porte est caract6ris£ en ce qu'il 

comprend au moins une paroi verticale souple ftlectrif i6e 
en basse tension attendant dans le pare d'attente et 
constituent une barrier e dissuasive lorsqu'elle est 
61ectrifi6e, mais opposant une resistance mtcanique 

35 ntgligeable, cette paroi 6tant associte k des moyens pour 
la dtplacer vers la porte de f aeon k r&duire 
progress ivement I'espace compris entre cette paroi et la 
porte. 
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Ainsi, pour eviter le stress caus6 par un 
contact avec la parol souple electrifiee, les animaux sont 
contraints a se rassembler dans un espace de plus en plus 
reduit situ6 pres de la porte et a s'eohapper de cet 

5 espace en franchissant cette porte. 

Btant donne que la paroi est souple et oppose 
une resistance mecanique negligeable, celle-ci ne risque 
pas de blesser les animaux et peut Stre f ranchie sans 
causer aucune gftne lorsqu'elle n'est pas electrifiee. 

10 Par aileurs, pour les raisons ci-deasus, la 

paroi est necessairement de construction legere done 
economique et peut s • etendre sur une grande largeur sans 
n£cessiter des moyens de support et de guidage lourds et 
on£reux. 

15 Selon une version avantageuse de l v invention, la 

paroi comprend une barre attendant transversalement entre 
deux rails de guidage et situee a une hauteur sup£rieure a 
la taille des animaux, a laquelle est suspendue une serie 
de fils souples alimentes en courant 61ectrique r la 

20 distance entre ces fils etant inferieure a la largeur des 
animaux, 1 9 extremity infferieure des fils etant situee a 
une hauteur du sol inferieure a la hauteur des animaux. 

Ces fils souples permettent de realiser d'une 
maniere 6conomique une barriere souple qui oppose une 

25 resistance mecanique nealigeable, tout en etant tres 

dissuasive a 1'egard du franchissement lorsqu'elle est 
electrifiee. 

De preference, les fils comprennent au moins 
dans leur par tie inferieure une chalne metallique. Ces 

30 chaines conf ferent aux fils un certain poids qui permet a 
ceux-ci de pendre verticalement a la maniere d'un pendule. 
De plus, ces chaines pr^sentent une grande souplesse, ce 
qui permet un franchissement aise de la paroi en 1* absence 
de courant electrique et sans risque de blessure mime 

35 lorsque les fils sont sous tension. 
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Selon une version preferee de 1' invention , le 
dispositif conprend deux parpis verticales souples et 
61ectrifiees, identiques, associees k des moyens 
permettant de les deplacer I 9 une vers 1 9 autre et 
vice-versa. 

De preference, lesdits moyens coznprennent un 
moteur electrigue entralnant une poulie sur laquelle est 
enroul6 un ctble cooperant avec un systtae de poulies de 
renvoi, ce cible fctant relit aux barres super ieures des 
parois verticales souples et ilectrif i6es . 

Selon une version trds avantageuse de 
1' invention, le dispositif conprend un avertisseur sonore 
dont le f onctionnement est con»and6 lors du deplacement de 
la ou des parois souples vers la porte. 

Cet avertisseur sonore incite les vaches k 
s'fecarter des fils 61ectrifi6s lorsque la ou les parois 
souples se deplacent vers ©lies. On evite ainsi le stress 
cause aux vaches lorequ'elles touchent ces fils et qui 
peut declencher une r 6 tent ion de lait en salle de traite. 

D'autres particularity et avantages de 
1* invention apparaitront encore dans la description 
ci-apres . 

Aux dessins annexes, donnes k titre d'exemples 
non limitatif s : 

- la figure 1 est une vue d' ensemble en 
perspective du dispositif selon 1 9 invention, 

- la figure 2 est une vue schematique en plan, 
de dessus du dispositif r 

- la figure 3 est une vue partielle en coupe 
transversals d'un rail de guidage aontrant le guidage 
d'une barre dans' ce rail, la liaison entre cette barre et 
un cible d'entraineaent et la liaison tlectrique entre un 
fil electrifie et un conducteur d v alimentation de 
celui-ci, 

- la figure 4 est une vue en perspective d'une 
parol souple pr*s de sa fin de course. 
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- la figure 5 est une vue analogue k la figure 
4, la paroi 6tant en fin de course et les fils electrifies 
releves. 

Dans la realisation representee sur les figures 
5 1 et 2 le disppsitif permettant de contraindre des vaches 

1 r assemblies dans un pare d'attente 2 k avancer vers tine 
porte 3 d'acces * une salle de traite, comprend deux 
parois 4, 5 verticales identiques souples 61ectrifi6es en 
basse tension s'etendant dans le pare d'attente 2 et 
10 constituant des barridres diasuasives lorsqu'elles sont 

electrif iees. Celles-ci opposent toutefois une resistance 
m6canique negligeable. Ces parois 4,5 sont assocites k des 
moyens qui seront d6crits en detail plus loin pour les 
deplacer vers la porte 3 de f aeon k reduire 
15 progressivement I'espace compris entre ces parois 4, 5 et 

la porte 3 

Dans 1'exemple represente sur la figure 1, le 
pare d'attente 2 est ferme sur deux c6t6s par des murs 6, 
7. Le troisieme cdt6 oppose k la porte 3 est ferae par une 

20 barridre 6a. Ce pare 2 est ouvert vers 1'avant pour 

permettre aux vaches 1 d'entrer dans ce pare. Dans la 
situation representee sur la figure 1, les vaches 1 sont 
ainsi r assemblies dans un espace qui est compris entre les 
deux parois souples 4, 5. 

25 Chaque paroi 4, 5 comprend une barre 8 

s'etendant transversalement entre deux rails de guidage 9, 
10 et situee & une hauteur nettement supirieure k la 
taille des vaches 1. Aux barres 8 est suspendue une s6rie 
de fils 11 souples alimentes en courant eiectrique. La 

30 distance d entre ces fils 11 est inf 6rieure k la largeur 

des animaux. L'extremit6 inferieure des fils est situ6e k 
une hauteur h du sol 12 inferieure k la hauteur des vaches 
1. 

Les fils 11 comprennent dans leur partie 
35 inferieure une chaine metallique 13. 

Les moyens permettant de deplacer les parois 4, 
5 l'une vers 1' autre et vice-versa comprennent (voir 
figures 1 et 2) un moteur eiectrique 14 entrainant une 
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poulie IS aur laquelle est enroulte un cftble 16 coop6rant 
avec un syst&ne de pouliea de renvoi 17, 18, 19, 20, 21, 
ce cftble 16 6tant reli6 aux barrea sup6rieures 8 des 
paroia verticales aouplea et 61ectrifi6es 4, 5. 

Sur la figure 2, on voit plus pr6cistaent que le 
systfcme de pouliea comprend quatre pouliea 15, 17, 18, 19, 
y eompria celle du moteur 14 dispostes ft I'extteieur du 
rectangle d*f ini par lea deux barrea suptrieures 8 des 
parois 4, 5 et lea deux rails de guidage 9, 10 
correspondanta , et respectivement pr£a dea coins de ce 
rectangle. Le cftble 16 enroul* autour de la poulie motrice 
15 s'enroule successiveaent autour dea troia autrea 
pouliea 17, 18, 19 de maniftre ft d6finir un rectangle dont 
lea cdt6s sont sensiblement paralitica ft ceux du rectangle 
ci-dessous. Le cftble 16 enroulfc autour de la derni&re 
poulie 19 eat renvoy6 vers une cinquitee poulie 20 situ6e 
ft l'oppos6 du rectangle et du mftme c0t6 que cette derni&re 
poulie 19, puis vera une aixidme poulie 21 situ6e du mime 
c6t6 que la poulie 15 du moteur maia ft l'oppos6 de 
celle-ci, de laquelle le cftble 16 est renvoyt vers la 
poulie 15 du moteur. L v une des barres 8 a ses extr6mit£s 
8a, 8b relives respectivement au brin ext£rieur 16 du 
cftble enroul6 autour de la poulie 15 du moteur et au brin 
int6rieur 16a du cftble enroulfc autour de la trbisidme 
poulie 19. L* autre barre 8 a ses extr6mit6s r elites 
respectivement au brin inttrieur 16b du cftble enroult 
autour de la poulie 15 du moteur et au brin extferieur 16c 
du cftble enroult autour de la troisitme poulie 19. 

Le dispositif selon 1 9 invention comprend d* autre 
part un avertisseur sonore 22 dont le fonctionnement est 
command^ uniquement lors du dtplacement des parois souples 
4, 5 vers la porte 3. 

Le dispositif comprend en outre (voir figure 2) 
des interrupteurs 23, 24, '25* 26 actionnfts par lea deux 
barrea 8 des paroia verticales souples aux fins de course 
de celles-ci pour couper 1 * alimentation Alectrique du 
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moteur 14, ainsi que deux interrupteurs (non repr£sent£s) 
pour commander la rotation du moteur 14 dans un sens ou 
dans un autre. 

On voit d* autre part sur les figures 2,4,5 

5 qu'en amont des positions de fin de course occup&es par 

les barres 8, s'6tendent deux traverses 27, 28 paralldles 
situ6es sensiblement au mSme niveau que les barres 8, sur 
lesquels peuvent prendre appui les fils tlectriques 11, de 
facon que ceux-ci soient relevts en fin de course. Les 

10 fils Electrifies 11 sont dans leur partie sup£rieure 

entour6s par une gaine isolante, de fa?on k isoler ceux-ci 
par rapport aux traverses 27, 28. 

La figure 3 montre comment chacune des barres 8 
est f ix£e et guidfte de f agon coulissante k chacun des 

15 rails de guidage 9, 10, au moyen de galets 29 montfcs en 
rotation k I'intdrieur des rails 9, 10. Cette figure 3 
montre 6galement que les extr6mit6s telles que 8a des 
barres sont £ix6es au cable 16 par des moyens tels qu'une 
patte 30 et un collier 31. 

20 La figure 3 montre en outre que cheque f il 11 

est fix6 k la barre 8 par 1 f interm6diaire d'un isolateur 
32. 

Sur les figures 4 et 5, on voit d* autre part que 
1» ensemble des fils 11 est raccordt Alectriquement k un 
25 conducteur 33 qui est lui-mtae reli£ par 1 • intermWiaire 
d'un contact coulissant 34 k un conducteur 61ectrique 35 
attendant dans la direction de d6placement des parois 
mobiles 4 et 5. 

On va maintenant expliquer le f onctionnement du 
30 dispositif que 1'on vient de d6crire. 

On supposera que les vaches 1 sont rassembl&es 
dans le pare d'attente 2 et que les parois 4 et 5 sont 
dans la position de fin de course representee sur la 
figure 2. 
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Le trayeur cozmnande la mise en route du moteur 
14 dans le sens de rotation P. Le cable 16 se deplace dans 
le sens Fi , ce qui a pour e££et de deplacer les parois 
4, 5 I'une vers 1* autre (voir f leches Ft ) jusque vers 
5 une position representee en pointilles sur la figure 2. 

Les vaches sont ainsi amenees dans un espace de 
plus en plus restreint, si elles veulent eviter tout 
contact avec les fils electrifies 11. 

Pour s'echapper de cet espace restreint, les 
10 vaches n'ont aucune autre alternative que de franchir la 
porte 3 qui debouche dans la salle de traite. 

Pendant le deplacement des parois 4 r 5 dans le 
sens des f leches Fi , 1 v avertisseur sonore 22 est mis en 
route. Celui-ci signale aux vaches la mise en route du 
15 dispositif . Celles-ci sont ainsi averties des risques 

qu' elles encourent a toucher les fils electriques 11. En 
evitant de toucher ces fils 11 , les vaches ne subissent 
aucun stress susceptible d'entrainer une retention de 
lait. 

20' Les parois 4, 5 s'arrfitent automatiquement dans 

la position en pointilles representee sur la figure .2 
grace aux interrupteurs de fin de course 25, 26. 

Une fois les vaches rentrees dans la salle de 
traite, on fait deplacer les parois 4, 5 en sens inverse, 

25 en inversant le sens de la rotation du moteur 14. En fin 
de course, les parois 4, 5 s'arr£tent automatiquement 
grace aux interrupteurs 23, 24. 

Dans cette position, les fils 11 sont 
automatiquement releves par les traverses 27, 28. 

30 Les avantages techniques du dispositif que l'on 

vient de decrire sont les suivants : 

Tout d'abdrd ce dispositif est tres leger. Cette 
legerete est due notamment au fait que les parois mobiles 
4, 5 composees principalement de fils electrifies espaces 

35 sont tres 16geres. Cette 16gerete des parois 4, 5 permt 
des portees longues s'etendant sur plus d'une dizaine de 
metres, sans qu'il soit necessaire de prevoir des moyens 
de support et d v entr alnement lourds et onereux. 
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Grftce k la 16g*ret6 des parois 4 et 5, celles-ci 
ne risquent pas de blesser les vaches. De plus, elles sont 
ais&aent franchissables lorsqu' elles ne sont pas 
61ectrif i6es . 

Bien entendu, l f invention n'est pas limitfee aux 
exemples que l'on vient de dtcrire et on peut apporter & 
ceux-ci de nombreuses modifications, sans sortir du cadre 
de 1' invention* 

Ainsi, dans certaines installations, il suffira 
de pr6voir une seule paroi mobile. 

Par ailleurs, dans le cas d v un pare d'attente 
plus ouvert que celui represents sur la figure 1, on 
pourrait prfcvoir une troisi&me paroi mobile 
perpendiculaire aux deux autres parois et dont la largeur 
correspond & la distance comprise entre les parois 4, 5 
lorsque celles-ci occupent la position representee en 
pointings sur la figure 2. Cette troisifcme pairoi 
d^plagable vers la porte 3 peut contraindre encore 
davantage les vaches de s'avancer vers cette porte. 

Bien entendu, le dispositif peut s'appliquer * 
d* autres animaux que les vaches et notamment aux ch&vres. 
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REVKNDICATIONS 
. 1 • Dispositif permettant de contraindre des 
animaux (1) r assembles dans un pare d'attente (2) a 
avancer vers une porte (3), caractftrise en ce qu'il 

5 comprend au moins une parol verticale (4) souple 

61ectrifi6e en basse tension, s'etendant dans le pare 
d' at tent e (2) et constituent une barrier e dissuasive 
lorsqu'elle est 61ectrifiee, mais opposant une r6sistance 
mecanique negligeable, cette parol (4) 6tant associee a 

10 des moyens (14 r 15, 16) pour la d£placer vers la porte (3) 
de facon a reduire progressivement l'espace compris entre 
cette parol (4) et la porte (3) . 

2. Dispositif conforme a la revendication 1, 
caracteris6 en ce que la paroi (4) comprend une barre (8) 

15 s'etendant transversalement entre deux rails de guidage 

(9, 10) et situee a une hauteur sup6rieure a la taille des 
animaux (1) , a laquelle est suspendue une serie de fils 
souples (11) alimentes en courant 61ectrique, la distance 
entre ces fils (11) it ant inferieure a la largeur des 

20 animaux (1) , l'extremit£ inferieure des fils 6tant situ6e 
a une hauteur du sol inf6rieure a la hauteur des animaux. 

3. Dispositif conforme k la revendication 2, 
caract6ris6 en ce que les fils (11) comprennent au moins 
dans leur partie inferieure une chaine metallique (13) . 

25 4. Dispositif conforme a l'une des 

revendications 1, 2 ou 3, caract6rise en ce qu'il comprend 
deux parois verticales souples et 61ectrlfi6es (4, 5), 
identiques, asaociees a des moyens (14, 15, 16) permettant 
de les deplacer l'une vers 1" autre et vice-versa. 

30 5. Dispositif conforme k la revendication 4, 

caracttrise en ce que lesdits moyens comprennent un moteur 
electrique (14) entrainant une poulie (15) sur laquelle 
est enroulee un cible (16) cooptrant avec un systezne de 
poulies de renvoi, ce c&ble 6tant reli6 aux barres 

35 suptrieures (8) des parois vertieales souples et 
electrifies (4, 5). 
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6. Dispositif conforme a la revendication 5, 
caract6ris£ en ce que le systtoe de poulies comprend 
quatre poulies (15, 17, 18, 19), y compris celle du notour 

(14) dispos6es a l , ext6rieur du rectangle defini par les 
deux barres superieures (8) des parois 4, 5) et les deux 
rails de guidage (9, 10) corr espondants , et respectivement 
pres des coins de ce rectangle, le cable (16) enrou!6 
autour de la poulie mo trice (15) s'enroulant 
successivement autour des trois autres poulies (17, 18, 
19) de maniere a definir un rectangle dont les cdtes sont 
sensiblement parall&les a ceux du rectangle ci-dessous, en 
ce que le cable (16) enroul£ autour de la derni&r e poulie 
ci-dessus (19) est renvoye vers une cinquitoe poulie (20) 
situee a 1' oppose du rectangle et du mtae c6te que cette 
derniere poulie (19) , puis vers une sixieme poulie (21) 
situee du mdme c6t6 que la poulie (15) du moteur mais a 

I 1 oppose de celle-ci, de laquelle le cable (16) est 
renvoy6 vers la poulie (15) du moteur et en ce que 1'une 
(8) des barres a ses extremit6s relives respectivement au 
brin ext6rieur (16) du cable enroule autour de la poulie 

(15) du moteur et au brin inter ieur (16a) du cable enroul6 
autour de la troisi&me poulie (19) et 1' autre barre a ses 
extremite* reliees respectivement au brin intdrieur (16b) 
du cable enroule autour de la poulie du moteur et au brin 
ext&rieur (16c) du cable enroult autour de la troisi&me 
poulie (19) • 

7. Dispositif conforme a l*une des 
revendications 1 a 6, caracterise en ce qu'il comprend un 
avert isseur sonore (22) dont le f onctionnement est 
commande lors du d6place»ent de la ou des parois souples 
(4, 5) vers la porte (3). 

8. Dispositif conforme k 1'une des 
revendications 4 a 7, caracterise en ce qu'il comprend des 
interrupteurs (23, 24, 25, 26) actionnes par les deux 
barres (8) des parois verticales souples aux fins de 
course de celles-ci pour couper 1 • alimentation 61ectrique 
du moteur (14), ainsi que deux interrupteurs pour 
commander la rotation du moteur dans les deux sens* 
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9. Dispositif conforme k I'une des 
revendications 4 4 8, caract£ris6 en ce qu'en amont des 
positions de fin de course occupies par les barres (8), 
s'ttendent deux traverses paralitica (27, 28) situ6es 
sensiblement au mSme niveau que ces barres, sur lesquelles 
peuvent prendre appui les f ils 61ectriques (11) , de f a<?on 
que ceux-ci soient relevts en fin de course* 

10. Dispositif conforme k I'une des 
revendications 3 4 9, caract*ris6 en ce que les fils 
Electrifies (11) sont dans leur par tie superieure entoures 
par une gaine isolante. 

11. Dispositif conforme k l*une des 
revendications 2 k 10, caracterise en ce que les fils 
Electrifies (11) sont reli6s k un fil conducteur (35) 
s v 6tendant dans la direction de deplacement de la ou des 
parois (4 # 5) par un contact glissant (34), 




FIG. 2 
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